Streszczenie rozprawy doktorskiej mgr inz. Kamila Bolka pt.
,Wyznaczanie dynamicznej mapy 2D na podstawie
wielomodalnych danych rejestrowanych przez urzadzenia mobilne”
w jezyku polskim.

Praca poswiecona jest tematyce tworzenia mapy 2d, ktéra przewy2szy poziomem szczegolowosci
aktualnosci wszystkie dostepne w danej chwili mapy. Metody dostarczania coraz dokladniejszych
informacji @ naszym otoczeniu nieustannie sie zmieniajg starajac sie nadgiyc za szybko
postepujacymi zmianami otoczenia, Obecne moduty GPS w kilka sekund lokalizujg uzytkownikéw, a
specjalne oprogramowanie dostarcza informacji o otoczeniu w ktarym sie znajdujq. Pozyskane w ten
spostb dane dotyczg jednak obiektdw, ktérych czasowa dynamika zmian jest niewielka (takich jak
lokalizacja budynku czy nazwa ulicy) co jest wystarczajace do nawigacji, jednak nie pozwala to na
okreslenie co dokladnie znajduje sie na danym obszarze w danej chwili.

Niniejsza praca prezentuje oryginalne rozwigzanie stuzgce mapowaniu obiektéw bedgcych zaréwno
elementami statycznymi, jak rowniez dynamicznymi (tj. zmieniajgcymi swoje polozenie np. rowery).
W pracy zastosowano sieci neuronowe przetwarzajgce obraz na urzadzeniach mobilnych i kamerach
miejskich oraz zaimplementowano algorytm, ktéry na podstawie danych pochodzgeych z wielu zradet
doprecyzowuje lokalizacje wykrytych obiektéw | nanosi jg na mape.

Algorytm przetwarza, wielomodalne dane przestrzenne | czasowe, ktére sq przesylane przez
urzadzenia, w celu aktualizacji mapy dostepne] na serwerze. Dzieki takiemu podejéciu, znajdujg sie na
niej informacje o stanie otoczenia z wybranego okresu, a w szczegolnosci chwile (przedziaty czasowe)
w ktdrych oblekt sie pojawit lub zniknat z danego obszaru. Utworzone w ten sposéb rozwigzanie
realizuje funkcje wizualizacji zmian jakie zachodzity na wybranym terenie z moiliwoscl
dynamicznego odswiezania tych zmian w czasie rzeczywistym.

Opracowane rozwigzanie ma szerokie zastosowania. System moze sfuiyé do wytyczania nowych
écietek rowerowych w miejscach, gdzie przemieszcza sie najwiecej rowerzystow, wybrania lokalizacji
dla przeprowadzenia kampanii reklamowe| okreslonego produktu w obszarach gdzie go nie
znaleziono lub tet stworzenia gry terenowej dla turystéw jako promocji miasta.

Stworzony system aktualnie przeszedt pomysinie testy prawidlowodci dzialania w Srodowisku
laboratoryjnym i jest wdratany w srodowisku produkcyjnym. Pokazane w pracy badania
eksperymentalne w warunkach zblizonych do rzeczywistych pozwalaja stwierdzic, ze zaproponowane
podejécie jest skuteczne, a sam system dziata wedlug pierwotnych zalozen. Jego petne uruchomienie
jest przewidziane na trzeci kwartat 2022 roku.
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